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ที่มา ข้อมูล
เบื้องต้นของ
ผลงาน

    หุ่นยนต์ช่วยถือกล้องแบบจ ากัดการเคลื่อนที่ในการผ่าตัดทางนรีเวช มีลักษณะเป็น
ล าตัวตั้งตรงจากพื้นขึ้นมาถึงระดับเอว มีส่วนแขนที่มีลักษณะเป็นมุมฉากประกอบด้วย
แขนส่วนต้น และแขนส่วนปลาย ที่แขนส่วนต้นมีแกนหมุนติดมอเตอร์ท าให้สามารถ
ยกขึ้นลงได้ ที่แขนส่วนปลายท าหน้าที่เป็นราง มีมือที่ติดลูกล้อ และมอเตอร์ซึ่งสามารถ
เคลื่อนไปมาบนแขนส่วนปลายได้ และที่มือมีนิ้วเป็นส่วนที่ใช้จับกับกล้องซึ่งเคลื่อนที่เข้า
ออกได้ การท างานของกล้องนั้นมีการจ ากัดมุม และการเคลื่อนที่เฉพาะในส่วนที่ต้องการ
ใช้งาน ท าให้เหมาะสมกับการผ่าตัดทางนรีเวชโดยเฉพาะ

จุดเด่นของ
ผลงาน

•เมื่อใช้ร่วมกับเครื่องมือ คีมจบัมดลูก และสกรูยึดมดลูก จะท าให้การผ่าตัดมดลูกทาง
ช่องคลอดโดยใช้กล้องส่องช่วยท าได้ง่าย รวดเร็ว มีความถูกต้องและแม่นย ามากขึ้น
• ป้องกันการกระทบกับอวัยวะภายในอื่นๆท าให้มีความปลอดภัยยิ่งขึ้น


